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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét: Monitoring Wizyjny na terenie Miasta Siemiatycze

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
INSTALACJA MONITORINGU WIZYJNEGO

1. Podstawa Opracowania

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z instalacja monitoringu wizyjnego dla inwestycji: ,,Monitoring
Wizyjny na terenie miasta Siemiatycze” dla gminy Siemiatycze ul. Patacowa 2, 17-300
Siemiatycze.

Standardy wykonania, materiaty, typy konstrukcyjne, itp. okreslone przez Zamawiajacego
w specyfikacji technicznej oraz w dokumentacji technicznej majg na celu zdefiniowanie
wtasciwosci obiektow. Tego typu wtasciwosci wymagac bedzie Zamawiajacy od Wykonawcy
podczas realizacji umowy.

Przez wymagany standard rozumie¢ sie bedzie, iz Wykonawca ma obowigzek zastosowac
standard techniczny nie gorszy niz to okreslono w specyfikacji i w projekcie budowlano-
wykonawczym, pod sankcjg uznania kazdej czesci robdt nie spetniajgcych tego wymogu za
wadliwg, z przewidzianymi umowg konsekwencjami. Nie podlega sankcji odstepstwo od
specyfikacji technicznej i dokumentacji technicznej, dla ktérego Wykonawca wczesniej uzyskat
aprobate Przedstawiciela Zamawiajgcego.

Wykonawca ma mozliwo$é zastosowania standardu wyziszego w odniesieniu do
jakiejkolwiek czesci robot, a w szczegdlnosci wszedzie i zawsze tam, gdzie stuzy¢ to bedzie
osiggnieciu gwarantowanych przez Wykonawce parametrdéw techniczno - technologicznych.

Wykonawca nie moze powotywac sie na jakikolwiek zapis specyfikacji technicznej dla
usprawiedliwienia swojego nie wywigzania sie z jakiegokolwiek obowigzku przypisanego
umowa.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przy przetargach oraz przy zleceniu i realizacji
robot dla wyzej wymienionego przedmiotu zamdwienia.
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1.2.Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna (ST)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem instalacji monitoringu wizyjnego. W niniejszym opracowaniu zostaty
uwzglednione wymagania techniczne ujete w aktualnych normach i przepisach.

1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujgco:

ST - Specyfikacja Techniczna- Dokumenty odniesienia i projekt budowlano-wykonawczy
(dokumentacja techniczna) — dokumenty bedace podstawg do wykonania robét budowlanych,
w tym wszystkie elementy dokumentacji projektowej, normy, aprobaty techniczne oraz inne
dokumenty i ustalenia, a takze wszelkie inne rysunki, obliczenia, programy komputerowe,
probki, wzory, modele, podreczniki obstugi i konserwacji oraz inne podreczniki i informacje o
podobnym charakterze, do przedtozenia ktérych zobowigzuje Wykonawce umowa lub przepisy
prawa.

Dokumentacja powykonawcza - w rozumieniu ustawy Prawo budowlane.

Dziennik budowy - stanowi urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét.

Przedstawiciel Zamawiajgcego - oznacza Przedstawiciela Zamawiajgcego wg definicji klauzuli
umowy oraz kazdg osobe przez niego upowazniong .

Materiaty - wszelkie tworzywa i wyroby budowlane niezbedne do wykonania robét zgodnie z
wymaganiami technicznymi i projektem budowlano-wykonawczym, zaakceptowane przez
Przedstawiciela Zamawiajgcego.

Odbiér miedzyoperacyjny - odbiér majgcy na celu sprawdzenie zgodnosci wykonanego
czesciowo elementu robdt z projektem budowlano-wykonawczym, obowigzujgcymi normami,
przepisami i wymaganiami Zamawiajacego.

Odbidér czesciowy - odbidr majacy na celu sprawdzenie zgodnosci z umowg wykonanych
elementdow robot w celu okreslenia ich zakresu, jakosci i ilosci.

Odbidér koncowy - odbior przeprowadzony po pomysinym zakoriczeniu robdt i usunieciu
usterek.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okre$lony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.
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Polecenie Przedstawiciela Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Przedstawiciela Zamawiajacego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Roboty - oznaczajg roboty state i roboty tymczasowe lub jedne z nich, zaleznie od kontekstu
sytuacyjnego lub tresciowego.

Roboty state - oznaczajg roboty state do realizacji zamdéwienia zgodnie z umowa,

Roboty tymczasowe - oznaczajg roboty tymczasowe wszelkiego rodzaju (poza sprzetem
Wykonawcy) potrzebne do realizacji i ukoriczenia robét oraz usuniecia wszelkich wad.

Roboty towarzyszace — prace niezbedne do wykonania robét podstawowych nie zaliczane do
robot tymczasowych, w tym inwentaryzacja powykonawcza.

Rysunki - czes¢ dokumentacji budowlanej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Plac budowy - oznacza plac budowy w rozumieniu umowy.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
projektem budowlano-wykonawczym, specyfikacjg techniczng i poleceniami Przedstawiciela
Zamawiajgcego, nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z Art.22, 23 i 28 ustawy Prawo
Budowlane. Wymagania dotyczgce rob6t podano w czesci ogdlnej Specyfikacji Technicznej.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw i sprzetu

Przy wykonaniu robét budowlanych nalezy stosowaé urzadzenia, osprzet i materiaty
instalacyjne wykazane w projekcie wykonawczym oraz wykazie materiatéw, dopuszczonych do
obrotu i powszechnego uzytkowania i posiadajgce stosowne certyfikaty bezpieczenstwa zgodne
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych i
innych przepiséw.
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2. Zastosowane wyroby.

2.1. Wymagania formalne.

llekro¢ uzywa sie w specyfikacji Zamawiajgcego nazwy materiatéw lub wyrobdéw
budowlanych, to nalezy rozumieé, ze w ten sposdb okresla sie wymagane parametry, a nie
konkretny srodek. Tym samym dopuszcza sie (za zgodg Przedstawiciela Zamawiajgcego)
mozliwos¢ zastosowania materiatdow réwnowaznych lub lepszych posiadajagcych wymagane
Swiadectwo dopuszczenia lub aprobate techniczng wydang przez wtasciwy organ aprobujacy.
Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania. Dziennik
Ustaw nr 249 poz. 2496.

Wszystkie wyroby budowlane wprowadzone do obrotu muszg spetnia¢ wymogi oznakowan
i oceny zgodnosci wymienione w Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych —
Dziennik Ustaw nr 92/2004 poz.881 zmieniajaca ustawe z dnia 7 lipca 1994 Prawo Budowlane i
ustawe z dnia 30 sierpnia 2002 o systemie oceny zgodnosci.

Wszelkie materiaty uzyte przez Wykonawce dla wykonania robdt muszg by¢ oryginalnie
nowe, o ile innego rozwigzania nie zaleca dokumentacja lub nie dopuszcza projektant.

Materiaty nalezy dostarczyé na budowe wraz ze Swiadectwem jakosci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na budowe materiaty
sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta. Przeprowadzi¢
ogledziny materiatéw dostarczonych na budowe. W razie stwierdzenia wad lub powstania
watpliwosci odnosnie jakosci ich wykonania, przed wbudowaniem poddaé je badaniom
okreslonym przez Kierownika Projektu (dozér techniczny) robét. Wykonawca jest zobowigzany
dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i ST. lJezeli
Dokumentacja Projektowa lub ST, przewidujg mozliwos¢ wariantowego wyboru rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o
swoim wyborze najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiatu albo w okresie ustalonym
przez Inspektora Nadzoru. W przypadku niezaakceptowania materiatu ze wskazanego Zrédta
Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji inspektora nadzoru materiat z innego zrédta.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdiniej zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robét, w ktédrym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego
nieprzyjeciem i niezaptaceniem za wykonang ustuge.
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2.2. Materiaty.

Kamery statopozycyjne IP:

* Przetwornik 1/3" 4.0 Megapixel CMOS

e Kompresja video H.265/H.264/MJPEG

¢ Obstuga dwdch strumieni wideo

® 20kl/s przy 4.0Mpx (2688x1520)

¢ 25kl/s przy rozdzielczosci 1080p

* Obstuga ICR Dzieri/Noc

¢ WDR, HLC, BLC

¢ Wbudowany obiektyw 2.7-13,5 mm, MOTOZOOM
¢ Wbudowane wejscie kart Micro SD max 128GB

¢ Wbudowany promiennik IR LED - zasieg do 60 metréow
¢ Zasilanie DC12V, PoE (802.3af)

¢ Standard IP67

Kamery obrotowe:

* Megapixelowa szybkoobrotowa kamera IP z Auto-trackingiem i wbudowang funkcjg inteligentne;j
detekcji - wirtualna linia detekgc;ji,

¢ wtargniecie, detekcja pozostawionych — zagubionych przedmiotéw,

¢ detekcja twarzy;

* kamera typu Dzieri/Noc z promiennikiem IR,

¢ obstuga standardu

¢ Onvif,

* kompresja video H.265&H.264/JPEG,

e Przetwornik 1/3” 4.0 Megapiksel CMOS, Max. 25/30fps@4M/3M, 25/30/50/60fps@1080P,
e Zoom optyczny 30x oraz zoom cyfrowy 16X,

e Kompresja H.265 i H.264,

¢ obstuga trzech strumieni oraz przechwytywanie JPEG,

¢ Funkcja poszerzonej dynamiki kamery WDR(120dB),

e ATW, BLC, HLC, ICR - mechaniczny filtr podczerwieni,

e Elektroniczna stabilizacja obrazu (EIS) ROI, Defog;

¢ predkosé przy sterowaniu recznym: pozioma 300°/s, pionowa 200°/s,

» predkos$é miedzy presetami: pozioma 400°/s, pionowa 300°/s, 300 presetéw,

» 2 wejscia/ 1 wyjscie alarmowe,

¢ 5 programéw skanowania, 8 tras programowalnych, 5 paternéw, do 24 stref prywatnosci,
¢ inteligentne pozycjonowanie 3D w przypadku pracy z rejestratorami BCS,

e zasieg promiennika 100m,

¢ klasa szczelnosci IP66,

e temp. pracy od -40°C do 70°C,

e wbudowane zabezpieczenie przeciwprzepieciowe do 4000V,

* pobdr mocy 13W/23W przy AC24V (IR wiaczony),

e zasilanie 24V/3A (w zestawie) lub PoE +

System bezprzewodowy:

e Zasieg min. 2 km

e wewnetrzna zintegrowana 14dBi MIMO (podwdjna polaryzacja H-V)
¢ kat pracy anteny H-60* V-25%*

¢ klasa szczelnosci IP55

e zasilanie 12V oraz 12-24V PoE
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¢ pobdér mocy MAX. 20W
* temp. Pracy -20*C +70*C

Zasilanie akumulatorowe:

¢ Modut zewnetrzny dodatkowego zasilania akumulatorowego (Li-ION)

e Zewnetrzny, lekki akumulator IP66 przystosowany do zasilania systeméw kamer mobilnych
* Pojemnos¢: 64Ah (768Wh)

¢ Wyjscia zasilania: 12V DC /max 4A, 48V w standardzie PoE Pasywnym - 48V/30W (stosowane do
zasilania kamer IP oraz kamery mobilnej)

¢ Technologia: Li-ION

» Ztacze szybkiego zawieszenia i montazu kompatybilne z kamerami mobilnymi

¢ Szczelnosc¢ IP66

e Temperatura pracy: -10 +55°C

* Waga: 9,5kg

¢ tadowarka sieciowa 100-230V zapewniajgca 100% natadowania w czasie 9h

Rejestrator NVR:

e Kodowanie : H.265/H.264/MIJPEG

¢ Wersje kanatowe : 64

¢ Obstugiwana rozdzielczos¢ kamer : 12Mpx, 6Mpx, 5Mpx, 3Mpx, 1080p, 1.3Mpx, 720P

¢ Obstuga kamer innych producentow : Tak

e Onvif : TAK

e Pasamo Bitrate wej./wyj. : 384/384 Mbits

* Obstuga HDD: 16 szt. SATA/HDD , max. 96TB (max. 6TB kazdy), RAID 0, RAID 1, RAID 5, RAID RAID 10,
RAID 50, RAID 60, Tryb HotSwap, eSata : max. 4 HDD(2TB kazdy), iSCSI, mini SAS HotSwap
¢ Wejscia alarmowe : 16

¢ Wyjscia alarmowe : 8

¢ Wyjscia Video : 2 x HDMI, VGA max. rozdzielczo$¢ - 3840x2160

e Monitor LCD 7" - wbudowany we front panel

e Dzwiek : z kamer IP

e Siec¢ : 4 x RJ-45 (10/100M/1000M), 2 x interfejsy optyczne

¢ Dodatkowe interfejsy : RS485, RS232, 4 x USB (1xUSB3.0), eSATA, mini SAS

e Wymiary : 531.9mm x485mmx133.2mm, 17,5 Kg(bez HDD)

e Zasilanie : Redundantny zasilacz AC 100~240V 50/60Hz, 50W

Klawiatura sterujaca:

¢ Klawiatura umozliwiajgca obstuge: Rejestratorow BCS,

e Sieciowych kamer obrotowych,

¢ Analogowych kamer obrotowych, CMP, NVS, TV WALL,

¢ pofaczenia RS232, RS485,

¢ wielofunkcyjny wolant,

¢ podglad na zywo Full HD,

e dwukierunkowy tor audio,

e 2 x USB,

e wyjscia HDMI / VGA,

¢ obstuga wielu protokotéw min DH-SD / PELCO-D / PELCO-P / PELCO-D1 / PELCO-P1,
¢ 10.2" dotykowy ekran LCD,

¢ do 20 uzytkownikéw zdalnych przy czym kazdy moze zarzadzaé do 256 urzadzen
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Monitor:

¢ Monitor dedykowany do systemoéw telewizji przemystowe;j,

e Matryca o przekatnej 32" i formacie obrazu 16:9,

¢ rozdzielczo$¢ Full HD,

e Wejscia. 2xHDMI,

¢ Mozliwos¢ instalacji monitora na Scianie mocowanie typu VESA 100x100,
¢ Automatyczna detekcja sygnatu PAL/NTSC,

3. Sprzet i narzedzia.

Wykonawca przystepujacy do robdét budowlano-montazowych oraz transportu zastosuje
sprzet gwarantujgcy wiasciwg jakos¢ robét.
Sposdb wykonania robdét oraz sprzet zaakceptuje Kierownik Projektu.

4. Transport.

Wykonawca jest obowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére pozwolg
unikng¢ uszkodzen i trwatych odksztatcen przewozonych materiatéw. Materiaty na budowe
powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego. Liczba srodkow
transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robdot w terminie przewidzianym kontraktem
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej , ST i wskazaniach Kierownika
Projektu. Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane i zabezpieczone przed
przemieszczaniem sie zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwdrce dla
poszczegblnych elementéw.

5. Wykonanie robot, wymagania ogolne.

Roboty bedg wykonane zgodnie z niniejszg ST, dokumentacjg budowlang dostarczong przez
Zamawiajgcego, przy uzyciu sprzetu, materiatéw i metod pracy gwarantujgcych wysoka jakosé.

6. Kontrola jakosci robot.

Badania w czasie prowadzenia Robét polegajg na sprawdzaniu przez Inspektora Nadzoru
na biezgco, w miare postepu Robdt, jakosci Uzywanych przez Wykonawce materiatéw i
zgodnosci wykonywanych Robét z dokumentacjg projektowg i wymaganiami ST.
W szczegdlnosci obejmuja:
— badanie dostaw materiatéw,
— kontrole prawidtowosci wykonania robét,
— ocene jakosci i estetyki wykonanych prac,
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Biezgca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce dokumentéw
dotyczacych stosowanych materiatéw z wymogami prawa i Norm.

6.1. System kontroli materiatow prowadzony przez wykonawce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatdw.
Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzet,
zaopatrzenie, wszystkie urzadzenia niezbedne do badan materiatéw i roboét.

System kontroli prowadzony przez Wykonawce powinien by¢ zatwierdzony przez
Przedstawiciela Zamawiajgcego. Przed zatwierdzeniem systemu Przedstawiciel Zamawiajgcego
moze zazgdac od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajgcy. Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania i inspekcje
materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie ze standardami zawartymi w wymaganiach technicznych i w projekcie budowlano-
wykonawczym.

6.2. Aprobaty techniczne i atesty

1. Przedstawiciel Zamawiajgcego moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajgce aprobate
techniczng wydang przez upowaznione jednostki aprobujgce w mysl postanowien
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004r /Dz.U. Nr 249 poz. 2496
stwierdzajgcg ich petng zgodnos$é z warunkami Umowy.

2. W przypadku materiatdw, dla ktérych atesty s wymagane przez warunki umowy, kazda
partia dostarczona do robdt powinna posiadaé atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej
cechy.

3. Produkty przemystowe powinny posiadac atesty wydane przez producenta.
4, Materiaty i urzadzenia stosowane w oparciu o atesty mogg by¢ badane w dowolnym

czasie. Jezeli zatwierdzona zostanie niezgodnos$¢ wtasciwosci z warunkami Umowy, to takie
materiaty i (lub) urzgdzenia zostang odrzucone.
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7. Odbior robot:

Rodzaje odbiordéw.

7.1. Odbidr czesciowy.

Jezeli Wykonawca zakoniczy catkowicie roboty na wydzielonej czesci robot, okreslonej w
umowie, to moze on na piSmie wystgpi¢ do Przedstawiciela Zamawiajgcego o dokonanie
odbioru czesciowego.

7.2. Odbidr robét zanikajacych, lub ulegajacych zakryciu.

Polega on na ocenie jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacyjnym
zanikajg lub ulegajg zakryciu. Odbioru tych robét dokonuje Przedstawiciel Zamawiajacego po
zgtoszeniu przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy gotowosci do odbioru. Odbidr
powinien by¢ wykonany nie pdzniej niz 3 dni od daty powiadomienia Przedstawiciela
Zamawiajgcego o gotowosci do odbioru. W wypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji
Przedstawiciel Zamawiajgcego zarzgdza rozbidrke wykonanego elementu na koszt Wykonawcy.
Decyzje odbioru, ocene jako $ci, oraz zgode na kontynuowanie robdt Przedstawiciel
Zamawiajgcego dokumentuje wpisem do dziennika budowy.

7.3. Odbiér koncowy.

Na podstawie zawiadomienia Wykonawcy skierowanego do Przedstawiciela
Zamawiajgcego informujgcego o catkowitym zakonczeniu robot, Przedstawiciel Zamawiajgcego
dokona odbioru koricowego robdt. Procedura odbioru (prob) koricowego winna by¢ zgodna z
warunkami umowy.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowanymi tolerancjami daty wyniki pozytywne.

Odbidr koncowy nalezy przeprowadzi¢ po catkowitym wykonaniu i uruchomieniu instalacji
bedacych przedmiotem zadania. Przedmiotem odbioru s3:

. wykonane instalacje,
. zainstalowane urzgdzenia,
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] wykorzystane materiaty,
. przeprowadzone pomiary,
. dokumentacja powykonawcza.

Wykaz czynnosci, ktore nalezy wykonac w czasie odbioru:

] sprawdzenie uzytych materiatéw, w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi przepisami i
normami,

. sprawdzenie wykonanej instalacji w zakresie zgodnosci z projektem wykonawczym
i uzupetnionym powykonawczym,

. sprawdzenie zadziatania wszystkich punktéw kamerowych potwierdzone protokotem,

] wykonanie pomiaréw elektrycznych.

Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza systemow niskopragdowych powinna by¢ wykonana zgodnie z

wymaganiami Inwestora i zawiera¢ powinna, co najmniej:

. uaktualniony projekt wykonawczy, w ktérym naniesiono wszelkie wprowadzone w
uzgodnieniu zmiany,

. opis zastosowanego rozwigzania;

. rysunki wykonanej instalacji i schematy instalacyjne;

. okreslenie sposobu oznaczen zastosowanych do opisu elementéw systemu;
. zestawienie ilosciowe uzytych elementéw;

) protokoty pomiardéw sieci kablowych i swiattowodowych -wyniki testow.

. certyfikat zamontowanych urzgdzen i materiatéw.

Techniczng dokumentacje powykonawczg stanowi:

e szkice oraz rysunki uzupetnione o niezbedne informacje techniczne;

e specyfikacje techniczne;

e dokumentacja odbiorowa;

e instrukcje eksploatacji wykonanej instalacji i zainstalowanych urzadzen, o ile urzadzenia
te odbiegajg parametrami technicznymi i sposobem uzytkowania od urzadzen
powszechnie stosowanych;

e osSwiadczenie pisemne Wykonawcy stwierdzajgce wykonanie robdt zgodnie z
dokumentacjg techniczng i obowigzujgcymi przepisami;

e protokdt przeszkolenia personelu obstugi;

e wykaz dodatkowych urzadzen wzglednie czesci zamiennych przekazywanych
Uzytkownikowi.
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Jezeli roboty zostaty wykonane zgodnie z umowg, to zostang one odebrane i
Zamawiajgcy zawiadomi na piSmie Wykonawce o dokonaniu korncowego odbioru robdt. Jezeli
jednak inspekcja koncowa wykaze, ze roboty wykonano w sposdéb niezadowalajgcy, to
Wykonawca niezwtocznie przystapi do wykonania wszystkich niezbednych korekt na wtasny
koszt. Po wykonaniu korekt zostanie przeprowadzony powtérny odbidr koricowy robét.

Przedstawiciel Zamawiajgcego dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedfozonych
dokumentéw, wynikéw badan, oraz wnikliwej oceny wizualnej wykonanych robét.

W wypadku gdy Przedstawiciel Zamawiajgcego stwierdzi, ze obiekt pod wzgledem
przygotowania dokumentacyjnego lub zakresu roboét nie jest gotowy do odbioru, wyznacza
ponowny termin odbioru.

Przedstawiciel Zamawiajgcego moze powotfa¢ komisje odbioru ztozong z przedstawicieli
Zamawiajacego, Wykonawcy i instytucji opiniujgcych (PIOS, PIP, Straz Pozarna, itp.) oraz
instytucji ktore poniosty czesciowe koszty zwigzane z robotami. Przedstawiciele tych instytucji,
poza Zamawiajacym bedg mie¢ jednak tylko gtos doradczy, a decyzje co do odbioru podejmie
sam Zamawiajgcy.

8. Dokumenty odniesienia

e Prawo budowlane

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 marca 2009 w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 56, poz.
461)

e Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997r. o ochronie 0sdb i mienia;

e Ustawa o prawie autorskim i prawach pokrewnych, Dz. U. Nr 94/24/1983

e Ustawa w sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu
znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie, Dz. U. Nr. 113/728/1998

e PN-EN 50132-1:2010 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach. Cze$¢ 1: wymagania systemowe.

e PN-EN 50132-5:2002 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach. Cze$¢ 5: Teletransmisja.

e PN-EN 50132-5:2002 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach. Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania.
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PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-41: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym

PN-HD 60364-4-42:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-42: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego
PN-HD 60364-4-43:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-43: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed prgdem przetezeniowym

PN-HD 60364-4-443:2006[A] Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Czes¢:
4-443: Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa -- Ochrona przed zaburzeniami
napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi -- Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi

PN-HD 60364-4-444:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes$¢ 4-444:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa -- Ochrona przed zaktdceniami napieciowymi i
zaburzeniami elektromagnetycznymi

PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed obnizeniem napiecia

PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Stosowanie srodkdéw ochrony zapewniajacych
bezpieczeristwo -- Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym

PN-IEC 60364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobér srodkédw ochrony w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych. Wybdr srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wptywéw
zewnetrznych

PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Dobér srodkéw ochrony w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych -- Ochrona przeciwpozarowa

PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Czes¢ 5-51:
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogdélne

PN-HD 60364-5-52:2000 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-52: Dobér

i montaz wyposazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Obcigzalnos¢ pragdowa dtugotrwata przewododw
PN-IEC 60364-5-53:200 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-HD 60364-5-534:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-53: Dobér

i montaz wyposazenia elektrycznego -- Odtgczanie izolacyjne, tgczenie i sterowanie --
Sekcja 534: Urzadzenia do ochrony przed przepieciami

PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Aparatura rozdzielcza i sterownicza -- Urzgdzenia
do odfaczania izolacyjnego i taczenia
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e PN-HD 60364-5-54:2011[A] Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-54: Dobér
i montaz wyposazenia elektrycznego -- Uktady uziemiajgce i przewody ochronne

e PN-HD 60364-5-56:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-56: Dobér
i montaz wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczenstwa

e PN-E-79100:2001 — Kable i przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywanie i
transport.

e PN-IEC 1084-1+A1 — Systemy listew kablowych do instalacji elektrycznych. Wymagania
ogélne.

e PN-EN 50086-1. — Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw.

e PN-76/E-05125 -Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

e BN-80/C-89203 — Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCW).

e BN-65/8984-11 — Ztgcza lutowane. Wymagania techniczne.

e PN-EN 50132-7 — Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach

e Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych -Tom V —
Instalacje elektryczne

e Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

e Przepisy Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych

9. Uwagi koncowe

Catos¢ instalacji wykonac zgodnie z normami, przepisami BHP .

Przed przystgpieniem do robdt zapoznad sie doktadnie z projektem. Roboty instalacyjne
wykonywa¢ sukcesywnie, po uzyskaniu uzgodniedn od Inwestora. Prace nalezy prowadzi¢
zgodnie z przedstawionym projektem oraz aktualnie obowigzujgcymi przepisami i normami.

Wszelkie zmiany w trakcie realizacji robét zwigzanych z wykonawstwem objetych
niniejszym projektem instalacji, winny by¢ uzgodnione z Inwestorem. Wprowadzone zmiany
nalezy nanie$é¢ na dokumentacji powykonawczej. Wszelkie odstepstwa od projektu wynikajgce
z zastosowania innych materiatdw, rozwigzan konstrukcyjnych lub technologii, nalezy uzgodnié
z projektantem i Inwestorem.

Montaz urzadzen i materiatdw nalezy wykonywac¢ zgodnie z wytycznymi producentéw
urzgdzen i materiatow.
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Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Inwestorowi aprobat
technicznych, certyfikatéw zgodnosci, swiadectw dopuszczenia, instrukcji obstugi, schematéw
oraz DTR wykonanych instalacji i zamontowanych urzadzen.

Od Wykonawcy wymaga sie wiedzy i doswiadczenia popartego stosownym certyfikatem,
zaswiadczeniem wydanym przez producenta systemu monitoringu wizyjnego.



